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2. PRESENTACION

En este curso/taller se abordaran inicialmente temas muy basicos, sin embargo, conforme se avanza en el curso
se incursionara en el apasionado mundo del control. Por lo que, dentro de la secuencia de temas encontraremos:
fundamentos basicos, simbologia, diagramas de escalera y su normatividad, control con elementos
electromecanicos “relay”, temporizadores ON DELAY y OFF DELAY, sensores, contactores, arrancadores,
guardamotores y una introduccion al PLC. Los temas anteriores vienen provistos de una parte practica donde se
confirma lo visto en la teoria. Este curso/taller te servira para integrarte en aquellas areas donde es requerido el
mantenimiento y disefio de circuitos de control secuencial.




3. UNIDAD DE COMPETENCIA

RELACION DE LA UNIDAD DE COMPETENCIA CON EL PERFIL DE EGRESO
El alumno tendra la capacidad para desarrollar, a base de andlisis de problemas de ingenieria, soluciones practicas
a los problemas; disefia y propone soluciones y es capaz de desarrollar prototipos y sistemas para controlar
operaciones y procesos

4. SABERES

Conceptos basicos

Simbologia.

Diagrama de escalera y su normatividad técnica.
Control Manual y Automatico

Control a dos hilos

Control a tres Hilos

Control de motores de corriente alterna
Arrancadores a tension plena

Arrancadores a tension reducida

Arrancadores de estado sélido

Variadores de Frecuencia

Frenado de motores

Control de motores de corriente directa.
Arrancadores para motores de corriente directa.
Introduccion a los programadores Légicos de control (PLC).

Saberes
tedricos

Habilidad para elaborar diagramas de escalera con la normativa vigente de los diagramas
de control.

Habilidad para controlar el arranque y la velocidad de motores de corriente directa.
Habilidad para controlar el arranque y la velocidad de motores de corriente alterna.
Habilidad para manejar software de simulacion de circuitos de control.

Habilidad para manejar software para programacién de PLC.

Habilidad para disefar circuitos de control en la solucién de problemas de la vida real,
que relacionan motores tanto de corriente directa como de corriente alterna.

Saberes
practicos

Desarrolla y fomenta el trabajo colaborativo
Saberes e Establece la comunicacion en forma oral y escrita.
Formativos e Cuida que sus actividades tengan armonia con el medio ambiente y el respeto por un
(actitudes y planeta mejor.
valores) e Trabaja bajo principios de ética profesional.
o Desarrolla la responsabilidad en las tareas que se compromete a realizar.

5. CONTENIDOS

Conceptos basicos del control electromagnético

1.1. Introduccion

1.2.Presentacién de los componentes
1.3. Conceptos

1.4.Simbologia

1.5.Fuentes de AC/DC

Control manuel y automatico




2.1. Dispositivos pilotos de control

2.2. Estaciones de botones

2.3 Selectores de 2,3 0 mas posiciones

2.4 Relevador, contactor y arrancador

2.5 Relevador de tiempo (ON Delay, OFF Delay).

Control de motores de corriente alterna

3.1. Introduccién
3.1.1 Identificacion de terminales en motores monofasicos
3.1.2 Identificacion de terminales en motores trifasicos
3.1.3 Conexiones estrella y delta en motores trifasicos
3.2. Arrancadores a tension plena
3.2.1 Arrancador normal
3.2.2 Arrancador reversible
3.3. Arrancadores a tension reducida
3.3.1 Tipo resistencia primaria
3.3.2 Tipo autotransformador
3.3.3 Tipo estrella delta
3.3.4 Tipo devanado parcial
3.4. Arrancadores para motores de dos 6 mas velocidades.
3.4.1 Arrancadores para motores de dos velocidades
3.4.2 Arrancadores para motores de cuatro velocidades
3.5. Frenado de Motores
3.6. Arrancadores de estado solido
3.7. Variadores de frecuencia

Control de motores de corriente directa

4.1. Introduccion
4.2 ldentificacion de terminales en motores de corriente directa.
4.3 Clasificacion de motores de corriente directa.

6. ACTIVIDADES PRACTICAS

| Actividades en clase, Tareas, Proyectos y examenes

7. METODOLOGIA



Se crean estrategias, herramientas y objetivos que se deben seguir para optimizar el
aprendizaje y crear un puente entre el alumno y el contenido a lo largo de la jornada

8. PROCESO DE ENSENANZA APRENDIZAJE

El curso de sistemas de control secuencial es tedrico practico al 100% y se apoyara con material
didactico videos de procesos, equipos en fisico y visitas a los laboratorios para reforzar los
temas de estudio.

9. PERFIL DEL PROFESOR

| Licenciado, Maestro o Doctor en ingenieria, de preferencia en mecanica eléctrica o afines.

10. EVALUACION

Actividades preliminares 10 %
Actividades de aprendizaje 10 %
Actividades integradoras 15 %
Evaluaciones 50 %
Producto integrador global 15 %

TOTAL 100 %

11.BIBLIOGRAFIA

BIBLIOGRAFIA BASICA

Corona Ramirez Leonel G. (2014). Sensores y actuadores. Patria

Gutiérrez Corona Gustavo. (2013). Técnicas de automatizacion. Amate editorial
Gutiérrez Corona Gustavo. (2013). Técnicas de automatizacion. Amate editorial
Kosow Irving 1. (1998). Control de Maquina Eléctricas. Reverté, S.A.

Wolf Stanley. (1992). Guia de Mediciones eléctricas y practicas de laboratorio. Pearson
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