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570. CARACTERIZACION

Presentacion



La presente unidad de aprendizaje esta constituido por la automatizacion
industrial, asi como los sensores sobre los cuales se asientan la programacion
de sistemas automatizados.

Propésito (s) Principal (es)

Conocer los actuadotes y sensores para desarrollar habilidades en la solucion
de los sistemas automatizados.

571. UNIDAD DE APRENDIZAJE
Unidades Funciones clave Subfunciones Elementos de
Tematicas de especificas Competencia
aprendizaje de aprendizaje
A. Introduccion. Aa. Conocery Aaa Que el Aaaa. Desarrollo

B Actuadores.

C. Sensores.

aplicar el proceso
productivo y
componentes de
un sistema
automatizado.

Bb. Conocery
aplicar los
diferentes tipos de
actuadotes,
motores y
sistemas de
transmisiones.

Cc. Conocer los
tipos de sensores
y su aplicacién en
interruptores
mecanicos y
magnéticos asi
como en
codificadores de

alumno conozcay
comprenda la
automatizacion.

Bbb. Que el
alumno tenga la
capacidad de
comprender el
comportamiento
de los diferentes
tipos de
actuadotes.

Ccc. Que el
alumno tenga la
capacidad de
comprender la
aplicacion de lo
tipos de
interruptores.

de habilidades en
el manejoy
aplicacion de las
herramientas que
le permitan
modelar y simular
automatizaciones
industriales para
su aplicacion en
las areas de la
ingenieria.




D. Controladores y
adquisicion de
datos

E.Comunicaciones
En El Entorno
Industrial.

F. Programacion

posicion.

Dd. Aplicar los
tipos de
controladores y
conversores,
ademas de ver los
sistemas de
adquisicion de
datos.

Ee. Conocer el
tipo de
comunicaciones
dentro del entorno
industrial mediante
la transmisién de
sefal y redes.

Ff. Conocer la

Dd. Que el alumno
tenga la capacidad
de comprender la
aplicacion de

Ee. Que el alumno
tenga la capacidad
de comprender la
aplicacion de la
transmision y
sefal de redes.

Ff. Que el alumno

De Sistemas programacion de |tenga la capacidad

Automatizados. sistemas de comprender la
automatizados aplicacion de los
mediante el diferentes tipos de
analisis del control |analisis y procesos
de procesos para la
secuenciales y programacion de
l6gicos sistemas
programables, automatizados.
ademas del ciclo
de SCAN Yy el
simulador de
PLCs.

572. CRITERIOS DE DESEMPENO

Solucién de problemas que involucren automatizacion de sistemas utilizando

herramientas tedricas obtenidas.




573. EVALUACION DEL APRENDIZAJE

Participacion activa durante las sesiones de trabajo tanto en las sesiones tedricas
como en las practicas de laboratorio.

Desarrollo de un sistema de automatizacion, método propio en

base a la teoria propuesta en clase.

Apreciacion continua de avances logrados.

574. PARAMETROS DE EVALUACION
4Examenes parciales 40%
Examen departamenta
Inv. Y exp. de tema 20%
Participacion individual 5%
Tareas 15%
Trabajo practico 20%

100%
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