
UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA CENTRO 
UNIVERSITARIO DE LA COSTA SUR 
DIVISION DESARROLLO REGIONAL 
DEPARTAMENTO DE INGENIERIAS 

INGENIERO DE PROCESOS  Y COMERCIO INTERNACIONAL 
 

 

 
 

 
NOMBRE DE LA UNIDAD 

DE APRENDIZAJE 

AUTOMATIZACION INDUSTRIAL 

 
FORMATO DE PROGRAMA DE MATERIA O UNIDAD DE 
APRENDIZAJE POR COMPETENCIAS (DE ACUERDO A 

LOS LINEAMIENTOS DEL PROYECTO DE REGLAMENTO 
DE PLANES  Y PROGRAMAS DE ESTUDIO DE LA 
UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA, ARTICULO 24) 

 
Programa de Materia o Unidad de Aprendizaje por Competencias 

Formato Base 

 

 
 
 
 
 
 

569.        IDENTIFICACION DE LA UNIDAD DE APRENDIZAJE



Centro Universitario 

DE LA COSTA SUR 
 
 
 
 

Departamento 

INGENIERÌAS 
 
 
 
 

Academia 
INGENIERIA DE PROCESOS 

 
 
 
 

Nombre de la Unidad de Aprendizaje 

AUTOMATIZACION INDUSTRIAL 
 
 
 

 
Tipo Total de 

horas 
teoría por 
curso 

Total de horas 
practicas por 

curso 

Total de 
Horas 

Valor en Créditos 

CL 48 16 64 7 
 
 
 
 

 
Tipo de Unidad Nivel en que se Ubica 

C      Curso 
P      Práctica 
CT   Curso-Taller 
M     Módulo 
S      Seminario 

C      Clínica 

Técnico 
Licenciatura 
Especialidad 
Maestría 

 

Área de Formación / Línea de Especialización 

Área de Formación Optativa Abierta 
 

 
 

570.          CARACTERIZACION 
 

Presentación



La presente unidad de aprendizaje esta constituido por la automatización 
industrial, así como los sensores sobre los cuales se asientan la programación 
de sistemas automatizados. 

 

 
 

Propósito (s) Principal (es) 

 
Conocer los actuadotes y sensores para desarrollar habilidades en la solución 
de los sistemas automatizados. 

 

 
 

571.        UNIDAD DE APRENDIZAJE 
 

Unidades 
Temáticas 

Funciones clave 
de 
aprendizaje 

Subfunciones 
especificas 
de aprendizaje 

Elementos de 
Competencia 

A. Introducción. 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

B  Actuadores. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

C. Sensores. 

Aa. Conocer y 
aplicar el proceso 
productivo y 
componentes de 
un sistema 
automatizado. 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Bb. Conocer y 
aplicar los 
diferentes tipos de 
actuadotes, 
motores y 
sistemas de 
transmisiones. 

 

 
 

Cc. Conocer los 
tipos de sensores 
y su aplicación en 
interruptores 
mecánicos y 
magnéticos así 
como en 
codificadores de 

Aaa Que el 
alumno conozca y 
comprenda la 
automatización. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Bbb. Que el 
alumno tenga la 
capacidad de 
comprender el 
comportamiento 
de los diferentes 
tipos de 
actuadotes. 
 
Ccc. Que el 
alumno tenga la 
capacidad de 
comprender la 
aplicación de lo 
tipos de 
interruptores. 

Aaaa.  Desarrollo 
de habilidades en 
el manejo y 
aplicación de las 
herramientas que 
le permitan 
modelar y simular 
automatizaciones 
industriales para 
su aplicación en 
las áreas de la 
ingeniería. 



 

 

 
 

D. Controladores y 
adquisición de 
datos 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
E.Comunicaciones 
En El Entorno 
Industrial. 

 
 
 
 
 
 
 

 
F. Programación 
De Sistemas 
Automatizados. 

posición. 
 
Dd. Aplicar los 
tipos de 
controladores y 
conversores, 
además de ver los 
sistemas de 
adquisición de 
datos. 

 

 
 

Ee. Conocer el 
tipo de 
comunicaciones 
dentro del entorno 
industrial mediante 
la transmisión de 
señal y redes. 

 

 
 
 
 
 

Ff. Conocer la 
programación de 
sistemas 
automatizados 
mediante el 
análisis del control 
de procesos 
secuenciales y 
lógicos 
programables, 
además del ciclo 
de SCAN y el 
simulador de 
PLCs. 

 

 
 

Dd. Que el alumno 
tenga la capacidad 
de comprender la 
aplicación de 

 
 
 
 
 
 
 

 
Ee. Que el alumno 
tenga la capacidad 
de comprender la 
aplicación de la 
transmisión y 
señal de redes. 

 

 
 
 
 
 
 

Ff. Que el alumno 
tenga la capacidad 
de comprender la 
aplicación de los 
diferentes tipos de 
análisis y procesos 
para la 
programación de 
sistemas 
automatizados. 

 

 
 
 
 

572.        CRITERIOS DE DESEMPEÑO 

 
Solución de problemas que involucren automatización de sistemas utilizando 
herramientas teóricas obtenidas.



573.        EVALUACION DEL APRENDIZAJE 
 

Participación activa durante las sesiones de trabajo tanto en las sesiones teóricas 
como en las prácticas de laboratorio. 
Desarrollo de un sistema de automatización, método propio en 
base a la teoría propuesta en clase. 
Apreciación continua de avances logrados. 

 

 
 

574.        PARAMETROS DE EVALUACION 

 
4Exámenes parciales 40% 
Exámen departamenta  

Inv. Y exp. de tema 20% 
Participación individual 5% 
Tareas 15% 
Trabajo práctico 20% 

  

100% 

 
575.        BIBLIOGRAFIA 

 

 

[HORRILLO02] JULIÁN HORRILLO TELLO. INFORMÁTICA INDUSTRIAL: 
PANORAMA ACTUAL. AUTOMÁTICA E INSTRUMENTACIÓN. Nº 332, 
SEPTIEMBRE 2002, PÁGS. 60-75. CETISA EDITORES, S.A. 2002. 
[681.3.12 MOR] S. BRIAN MORRISS. CHAP. 1. INTRODUCTIÓN TO 
AUTOMATION (COMPLETO). AUTOMATED MANUFACTURING SYSTEMS. 
MCGRAW-HILL INTERNATIONAL ED. 1995. ISBN: 0-07-113999-0. 
[681.3.12 MOR] S. BRIAN MORRISS. CHAP. 2. ACTUATORS (COMPLETO). 

AUTOMATED MANUFACTURING SYSTEMS. MCGRAW-HILL INTERNATIONAL 
ED. 1995. ISBN: 0-07-113999-0. 
[681.3.12 MOR] S. BRIAN MORRISS. CHAP. 3. MOTORS (EXCLUIDOS 

MOTORES AC). AUTOMATED MANUFACTURING SYSTEMS. MCGRAW-HILL 
INTERNATIONAL ED. 1995. ISBN: 0-07-113999-0. 
[681.3.12 MOR] S. BRIAN MORRISS. CHAP. 4. SENSORS (COMPLETO). 

AUTOMATED MANUFACTURING SYSTEMS. MCGRAW-HILL INTERNATIONAL 
ED. 1995. ISBN: 0-07-113999-0. 
[ 621.3 INS] MIGUEL A. PÉREZ GARCÍA, JUAN C. ÁLVAREZ ET AL. CAP. 19: 

CRITERIOS PARA LA SELECCIÓN DE SENSORES (PÁGS. 473-477, 481-501). 
INSTRUMENTACIÓN ELECTRÓNICA, THOMSON, 2004. ISBN: 84-9732-166-9. 
[681.3.12 MOR] S. BRIAN MORRISS. CHAP. 7: CONTROLLERS: DIGITAL 

COMPUTERS AND ANALOG DEVICES (PP. 204-220). AUTOMATED 
MANUFACTURING SYSTEMS. MCGRAW-HILL INTERNATIONAL ED. 1995. 
ISBN: 0-07-113999-0. 
[ 621.3 INS] MIGUEL A. PÉREZ GARCÍA, JUAN C. ÁLVAREZ ET AL. CAP. 24: 

PROCESADORES DIGITALES DE SEÑAL (PÁGS. 673-679). CAP. 25: 
SISTEMAS DE ADQUISICIÓN DE DATOS (COMPLETO). INSTRUMENTACIÓN 
ELECTRÓNICA, THOMSON, 2004. ISBN: 84-9732-166-9.



[ 621.3 INS] MIGUEL A. PÉREZ GARCÍA, JUAN C. ÁLVAREZ ET AL. CAP. 20: 
INTRODUCCIÓN A LA TRANSMISIÓN DE SEÑAL (SÓLO LAS PARTES VISTAS 
EN CLASE). CAP. 26: BUSES DE CAMPO (COMPLETO). INSTRUMENTACIÓN 
ELECTRÓNICA, THOMSON, 2004. ISBN: 84-9732-166-9. 
[ 621.3 INS] MIGUEL A. PÉREZ GARCÍA, JUAN C. ÁLVAREZ ET AL. CAP. 27: 

SOFTWARE DE INSTRUMENTACIÓN (COMPLETO). INSTRUMENTACIÓN 
ELECTRÓNICA, THOMSON, 2004. ISBN: 84-9732-166-9. 
[681.3.12 MOR] S. BRIAN MORRISS. (PÁGS. 219, 220). AUTOMATED 

MANUFACTURING SYSTEMS. MCGRAW-HILL INTERNATIONAL ED. 1995. 
ISBN: 0-07-113999-0. 
[GALCERAN04] SAMUEL GALCERAN, JOSEP RAFECAS Y ANTONI SUDRIÀ. 

LOS AUTÓMATAS PROGRAMABLES Y LA INFORMÁTICA. AUTOMÁTICA E 
INSTRUMENTACIÓN. Nº 328, ABRIL 2002, PÁGS. 94-99. CETISA EDITORES, 
S.A. 2002. 

 
576.        VINCULACION CON OTRAS UNIDADES DE APRENDIZAJE 
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INGENIERIA DE PROCESOS



 


