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El alumno recordara la variedad y caracteristicas de sensores y actuadores de
diversos fabricantes.

El alumno recordara los acondicionadores de sefiales mediante amplificadores
operacionales, filtrado, multiplexado, modulacién, adquisiciéon de datos y
procesamiento de sefiales.

El alumno recordara los sistemas mecanicos mas significativos.

El alumno recordara el modelado de sistemas mediante su respuesta dinamica, su
funcion de transferencia y respuesta en frecuencia.

10. El alumno recordara los principales sistemas de control mediante la programacion.
11. El alumno recordara los principales sistemas de comunicacion.

12. El alumno propondra un sistema mecatrénico.

13. El alumno desarrollara un proyecto final.

5. CONTENIDO

Temas y Subtemas

1 Introduccion

1.1
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Definicion de la Mecatronica

Disefo tradicional y mecatronico

Etapas del disefio

Proceso de desarrollo de productos

Establecimiento de parametros y/o especificaciones del sistema
Criterios de seleccion

Sistemas de medicion

Sistemas de control

Respuesta de los sistemas

2 Clasificacion y variedad de sensores por fabricantes diversos

2.1 Caracteristicas y parametros estaticos y dinamicos
2.2 Seleccion de sensores

2.3 De desplazamiento, posicion y proximidad

2.4 De velocidad y movimiento

2.5 De fuerza

2.6 Presion de fluidos

2.7 Flujo de liguidos

2.8 Nivel de liquidos

2.9 De temperatura

2.10 De luz

3 Acondicionamiento de sefales

3.1 Introduccién

3.2 El Amp- Op

3.3 El puente de Wheatstone

3.4 Elfiltrado

3.5 Tratamiento de sefnales digitales
3.6 Los ADC/DAC

3.7 Multiplexores
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3.8 Modulacién de informacion

3.9 Procesamiento de sefales digitales
3.10 Adquisicion de datos DAQ

3.11 Proteccién

4 [ bgica digital
4.1 Circuitos combinacionales
4.2 Circuitos secuenciales
4.3 Compuertas basicas
4.4 Los flip-flop basicos
4.5 La presentacion de datos

5 Sistemas de actuacion

5.1 Neumatica parametros y elementos
5.2 Hidraulica parametros y elementos

5.3 Mecanica parametros y elementos

5.4 Eléctrica parametros y elementos

6 Modelado de sistemas

6.1 Modelos matematicos
6.2 Bloques funcionales
6.3 Sistemas en ingenieria
6.4 Rotacional-traslacional
6.5 Electromecanicos

6.6 Hidro-mecanicos

7 Respuesta de los sistemas

7.1 Respuesta estatica

7.2 Dinamica

7.3 En frecuencia

7.4 Funcion de transferencia

8 Control
8.1 Elementos de un sistema de lazo cerrado
8.2 Modos de control
8.3 Control de dos posiciones
8.4 Control proporcional
8.5 Control derivativo
8.6 Control integral
8.7 Control PD
8.8 Control PI
8.9 Control PID
8.10 Control digital

Enrique Dfaz de Ledn No. [ 144, Colonia Paseos de la Montatia C.P. 47460.
L.agos de Moreno. Jalisco, MéxicoTels. [52](474) 742 4314, 742 3678, 746 4563Ext. 66511, FaxExt. 66327
www.lagos.udg.mx



B0 |

- PNL ]

UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA

Centro Universitario de los Lagos

Divisicn de Bstudios de la Biodiversidad ¢ Innovacion Tecnologica

Departamento de (Ciencias Exactas y Tecnologia

9 Elementos de Control de procesos

9.1 Inteligencia artificial

9.2 Microprocesadores

9.3 Microcontroladores

9.4 PLCs y PLDs

9.5 Programacion y software
9.6 Transmision de datos

6. TAREAS, ACCIONES Y/O PRACTICAS DE LABORATORIO
a) Aprendizaje individual de las teorias respectivas.
b) Aprendizaje grupal con retroalimentacion y aclaracion de dudas.
c) Asignacion y supervision de algun disefio o proyecto el cual se evaluara
periddicamente por etapas conforma al disefio formal establecido previamente.
d) Evaluacion individual de los productos de aprendizaje por escrito mediante el sistema.
7. BIBLIOGRAFIA BASICA (Preferentemente ediciones recientes, 5 afios)
1 | Titulo: Mecatrénica sistemas de control electrénico en la ingenieria
mecanica y eléctrica. 32. Edicion 2010 (621.3 BOL)
Autor:Bolton William
Editorial:  Alfa omega
2 | Titulo: Formulacién y Evaluacion de proyectos
Autor: Vladimir Rodriguez
Editorial: LIMUSA. 2012 (3)
3 | Titulo: Introduccion a la ingenieria y al disefio en ingenieria
Autor: Edward V. Krick
Editorial: LIMUSA. 2012 (5)
4 | Titulo: Introduccion a los sistemas de control: conceptos, aplicaciones y
simulacion con MATLAB
Autor: Ricardo Hernandez Garcia
Editorial: PEARSON EDUCACION. 2010 (5)
5 | Titulo: Introduccion a la mecatroénica y sistemas de medicion
Autor:Alciatura, David G. ,Campos Olguin, Victor
Editorial:  Mc Graw Hill 2010 (621.3 ALC)
8. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA (Preferentemente ediciones recientes, 5 afios)
1 | Titulo:Mecatrénica sistemas de control electrénico en ingenieria mecanica y eléctrica
Autor: Bulton William 2010 (621.3BOL 1)
Editorial: Prentice Hall
2 | Titulo: Sistemas de Medicion e Instrumentacién disefio y aplicacion.
Autor:Ernest E. Doebelin
Editorial: Mc. GRAW-HILL
3 | Titulo: Sensores y acondicionamiento de sefal, 2004
Autor: Ramén Pallas Areny

Editorial: Alfa omegaMarcombo
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4 | Titulo: Arquitectura de computadores y procesamiento paralelo, 2002
Autor: Kai Hwang/Faye A. Briggs
Editorial:Mc Graw Hill

s M68 HC11 Reference manual, Motorola. Semiconductores data National

9. CRITERIOS Y MECANISMOS PARA LA APROBACION

Aprobacion: Para tener derecho a examen ordinario el alumno debera cumplir con un 80%
de las asistencias y para tener derecho a examen extraordinario el alumno debera
cumplir con el 60% de las asistencias. No aplica extraordinario a esta materia.

De acuerdo con la normatividad los talleres no tienen la posibilidad de realizar examenes
extraordinarios.

Asimismo, esta materia puede ser acreditada por competencias para lo cual el alumno
debera registrar su solicitud en el departamento al cual pertenece la materia, de acuerdo
con el calendario escolar vigente.

Esta materia también puede ser sujeta a revalidacion, acreditacién o convalidacién de
acuerdo con la normatividad vigente.

El proyecto tomara los siguientes lineamientos: Criterio para la entrega de trabajo final:
En letra arial texto del nUmero 12 y 14 para los titulos, Justificando los margenes superior,
inferior y derecho con 2.5 cm, y el margen izquierdo con 3 cm. Ademas, de una correcta
ortografia y numeracion de paginas.

Datos generales. (del disefiador y lugar de origen)

Nombre del proyecto.

Introduccion y parametros del proyecto

Justificacion.

Propuestas Mecanica, Eléctrica-Electronica y de Control.

Seleccidon de una propuesta mencionando el criterio utilizado.

Diagramas (de ensamble, electronico, eléctrico, mecanico).

Listado de materiales a utilizar y presupuesto.

. Conclusiones

10. Bibliografia utilizada y/o consultada.

11. Apéndices (Data sheet)

©ONDGA®WN

10. EVALUACION Y CALIFICACION

Unidad de Competencia: Porcentaje:
Examen Departamental 35%
Entrega de proyecto 60%
Asistencia 5%
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