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|. DATOS GENERALES DEL PROGRAMA DE ESTUDIOS

1. Nombre de la Asignatura:

| SISTEMAS ROBOTICOS

2. Clave de la Asignatura:

HO603

3. Division:

ESTUDIOS CIENTIFICOS Y TECNOLOGICOS

4. Departamento:

CIENCIAS COMPUTACIONALES E INGENIERIAS

5. Academia:

ELECTRONICA Y MECANICA

6. Programa Educativo al que
esta adscrita:

LICENCIATURA EN INGENIERIA MECATRONICA

7. Créditos: 7 CREDITOS

8. Carga Horaria Total: 64 HORAS

9. Carga Horaria Tedrica: 48 HORAS | 10. Carga Horaria Practica: | 16 HORAS
11. Horas por Semana: 3.7 HORAS

12. Tipo de Curso: CL 13. Prerrequisitos: I[D):z?jrl?:t%i

14. Area de Formacion:

BASICO PARTICULAR OBLIGATORIA

15. Fecha de Elaboracion:

FEBRERO 2011

16. Participantes:

Mtro. YEHOSHUA AGUILAR MOLINA

17. Fecha de la ultima revisién
y/o modificacion:

FEBRERO 2012
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Il. PRESENTACION DEL CURSO

Este curso pretende dar a conocer las teorias que definen a la constitucion, capacidades y elementos
que le permitan al aumno desarrollar habilidades para el disefio y aplicacion de robots industriales, con
dispositivos aplicables en diferentes ambitos.

Este curso contiene actividades que proporcionan las caracteristicas y principios de operacion de las
unidades mas comunes gque se requieren en la integracion de un sistema flexible robdtico, para su

operacion seguray robusta.

Este curso tiene una relacién directa con materias como Automatizacion de Sistemas de Manufacturay

Manufactura flexible.

l1l. OBJETIVOS

OBJETIVO GENERAL.:
Este curso esta enfocado a estudiantes que inician su estudio en robotica con enfoque en Ingenieria

M ecatronica

El alumno podra visualizar los diferentes estandares en los que se basan los conceptos de integracién
de empresas y las diferentes tecnologias disponibles para el procesamiento de productos, su integracion,

control y programacién gue permitala produccién de una variedad de productos autométicamente.

OBJETIVOS ESPECIFICOS:

1. Cubrir los conceptos bésicos de robdtica.
2. Ofrecer un enfogue préctico a través de una gran variedad de aplicaciones reales y ejemplos.
3. Estimular a estudiante para que vincule € disefio con € andlisis.

4. Relacione |los conceptos fundamental es con |a especificacidn de componentes précticos.
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IV. INDICE DE UNIDADES

MoDULO 1 —-PANORAMICA DE LA ROBOTICA
MODULO 2 —ESTRUCTURA MECANICA DEL ROBOT
MODULO 3—-ACTUADORES Y TRANSMISION
MODULO 4 — SENSORES

MODULO 5 —HERRAMIENTAS MATEMATICAS PARA LA LOCALIZACION ESPACIAL
MODULO 6 — ANALISISCINEMATICO

MODULO 7 —VELOCIDAD Y MATRIZ JACOBIANA
MODULO 8 — ANALISISDINAMICO

MODULO 9 — ANALISISDINAMICO

MODULO 10— ANALISIS DINAMICO

MOoDULO 11 — APLICACIONES
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V. DESARROLLO DE LAS UNIDADES PROGRAMATICAS
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VI. EVIDENCIAS PARA LA EVALUACION POR UNIDAD

» 2 EXAMENES PARCIALES
» RESOLUCION DE ACTIVIDADES EXTRA AULICAS ASIGNADAS EN LAS SESIONES.
> PARTICIPACION PRESENCIAL.

» PROYECTO FINAL QUE INVOLUCRA TODOS LOS MODULOS.

VIl. EVALUACION DEL DESEMPENO DEL ESTUDIANTE

> ASISTENCIA Y PUNTUALIDAD.
> PARTICIPACION EN CLASES.

> ENTREGA DE TAREAS Y CUMPLIMIENTO DE LAS ACTIVIDADES ORGANIZADAS EN EL CURSO.

VIIl. BIBLIOGRAFIA BASICA Y COMPLEMENTARIA

AUTOR (ES) TITULO DE LA OBRA EDITORIAL ANO Y EDICION

LIBRO DE TEXTO

ANTONIO
BARRIENTOS
Luis FELIPE

PENIN
CARLOS
BALAGUER
RAFAEL
ARACIL

FUNDAMENTOS DE ROBOTICA Mc GRAW HiLL 22 EDICION

REFERENCIAS AUXILIARES

PROGRAMA DE ESTuUDIOS, PAGINA 8 DE 11 H0603 —SISTEMASROBOTICOS



UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA
CENTRO UNIVERSITARIO DE LOSVALLES

IX. EVALUACION

A) DEL PROGRAMA DE ESTUDIOS

SE EVALUARA EN CONJUNTO CON LA ACADEMIA:
La congruencia de los contenidos del curso Sistema roboéticos en su relacion con el perfil del egresado
de la Licenciatura en Ingenieria Mecatronica. La pertinencia, vigencia, secuenciacion e integracion de

cada concepto considerado dentro de las unidades programaticas.

B) DE LA LABOR DEL PROFESOR

SE ANALIZARA EN TRABAJO DE ACADEMIA:

Se analizara la promocion de las actividades de aprendizaje y el desarrollo del curso, debiendo el
profesor llevar un control de su curso para que esta informacion sea analizada en reuniones de
academia, debiéndose ademas aplicar al finalizar el semestre un cuestionario a los alumnos a fin de

conocer sus comentarios y opiniones generales sobre el curso.

C) DE LA METODOLOGIA DE ENSENANZA-APRENDIZAJE (INSTRUMENTACION DIDACTICA)

SE ANALIZARA EN TRABAJO DE ACADEMIA:

En este aspecto se analizaran las actividades de aprendizaje propuestas por el profesor en el programa y
los productos obtenidos como evidencias de los aprendizajes con objeto de observar el logro de los
objetivos del curso.

D) DEL TRABAJO REALIZADO POR EL ESTUDIANTE

La evaluacion del estudiante deberd considerar las actividades que hagan evidente los conocimientos,
habilidades, destrezas y actitudes, tratando que el estudiante participe en su propia evaluacion, por lo
que el profesor le mantendra informado de su desempefio académico de manera continua. En la
evaluacién se consideraran los conocimientos adquiridos, habilidades, destrezas desarrolladas y actitud

que el estudiante tenga frente al proceso de aprendizaje.
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X. ACREDITACION DEL CURSO

Para acreditar el curso de Disefio Electrénico Asistido por Computadora, el estudiante debera cumplir
con los siguientes requisitos:

ADMINISTRATIVO — Contar con un numero asistencias minimas para acreditar en periodo ordinario o en
extraordinario (Reglamento General de Promocion y Evaluacion de Alumnos de la Universidad de
Guadalajara):

80% de asistencias

ACADEMICO — Evidencias de aprendizaje:

EXAMENES PARCIALES
Tres examenes parciales aplicados de maneraindividual.

ACTIVIDADES EXTRA AULICAS
Entrega de | as actividades extra aulicas.
Entrega del proyecto final.

ACTITUD FRENTE AL ESTUDIO
Participaci on en actividades durante la sesién presencial.

XI. CALIFICACION DEL CURSO

CONOCIMIENTOS
Examenes Parciales.

DESEMPENO

0,
Actividades Extra aulicas 20%

HABILIDADES

0,
Proyecto Final. 40%
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Xll. CALIFICACION EN PERIODO EXTRAORDINARIO
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