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1. INFORMACION DEL CURSO:

Nombre: Clave: Numero de créditos:

Laboratorio de Automatizacién y Robdtica 17374 3
Departamento: Horas teoria: Horas practica: Total de horas por cada semestre:
Ciencias Tecnoldgicas 0 51 51

Tipo: Prerrequisitos: Nivel: Pregrado
Laboratorio Electrdnica Industrial(17372) Area de Formacién: Bésica particular
Se recomienda en el 7to. semestre

2. DESCRIPCION
Desempeiio integrador:

Desarrolla los conocimientos y habilidades para desarrollar, disefiar y aplicar dispositivos automatizados con la finalidad de obtener
una mayor producién en la fabricacion de productos.

Contenido tematico

Practica 1. Medicidn de los diferentes sensores (inductivo, capacitivo, magnetico, etc).

Practica 2. Uso de actuadores neumaticos, hidraulicos.

Préctica 3. Simulacion en matlab de un sistema de control en lazo cerrado..

Practica 4. Implementacion del sistema de control en lazo cerrado: Caso particular Motor de CD.
Practica 5. Implementacion del sistema de control en lazo cerrado con el uso de PLC’s.

Practica 6. Identificacidn de los tres conjuntos principales del brazo robdtico

Practica 7. Operacion de brazo robotico a través del teach pedant.

Practica 8. Programacion del brazo robotico.

Modalidades de enseiianza aprendizaje

Se apoya en exposicién y en la presentacidon de practicas con diversas herramientas para favorecer el desarrollo de trabajos que
apliquen las técnicas estudiadas, mismos que se evaluaran objetivamente por el profesor de la materia. Para la generacion del
ambiente de aprendizaje, se emplearan secuencias didacticas (practicas con robots, uso de computadoras y electrénica basica) con el
apoyo de tecnologias para sustentar el aprendizaje esperado.

Criterio de Evaluacion Ponderacién Instrumento

Practicas 100% Rubricas

Competencias a desarrollar

Desarrolla propuestas de disefio de sistemas de automatizacidon para mejorar la calidad de los productos a través del uso de robots.
Disefia el procedimiento de las herramientas bdsicas para el uso de robots.

Campo de aplicacion profesional

El ejercicio profesional, es lograr conjuntar los esfuerzos efectivos de los diferentes grupos de una organizacién para la integracion, del
desarrollo, del mantenimiento mediante técnicas de automatizacién y uso de robtos.
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